Вопросы к экзамену по «Теории автоматического управления»

1. Классификация АС

2. Принципы построения АС

3. Классификация задач ТАУ

4. Законы регулирования

5. Виды воздействий на АС. Скачок.

6. Виды воздействий на АС. Импульс.

7. Виды воздействий на АС. Периодическое возмущение

8. Свободные и вынужденные процессы в АС, их расчет

9. Ряды Фурье и их применение в ТАУ

10. Интеграл Фурье и его назначение

11. Преобразование Лапласа и его роль в ТАУ

12. Уравнение динамических звеньев и их линеаризация

13. Частотные характеристики и частотные передаточные функции звеньев и систем

14. Переходная функция и ее изображение

15. Импульсная переходная функция и ее изображение

16. Типовые динамические звенья АС, их классификация

17. Идеальное (безинерционное) звено и его характеристики

18. Инерционное звено 1 порядка, его описание и характеристики.

19. Интегрирующее звено и его характеристики.

20. Инерционное звено 2 порядка и его характеристики

21. Колебательное звено и его характеристики

22. Консервативное звено и его характеристики

23. Изодромное звено и его характеристики

24. Дифференцирующие звенья и их характеристики

25. Неминимально-фазовые звенья и системы

26. Неустойчивые звенья

27. Устойчивость АС. Общий подход

28. Критерий устойчивости и их типы

29. Критерий Гурвица

30. Критерий Михайлова

31. Критерий Найквиста

32. Логарифмический критерий устойчивости
33. Качество АС и его основные показатели

34. Установившиеся процессы при детерминированных воздействиях.

35. Статический режим статических АС

36. Способы устранения статических ошибок, Переход к астатическому управлению

37. Способы устранения статических ошибок. Компенсация возмущения

38. Динамические стационарные режимы АС

39. Устранение динамических ошибок переходом к астатическому управлению

40. Компенсация возмущений, изменяющихся с постоянной производной

41. Коэффициенты ошибок

42. Интегральные оценки качества, их достоинства и недостатки

43. Звенья с запаздыванием и их особенности

44. Линейные системы с запаздыванием и их анализ

45. Нелинейные АС. Типы нелинейностей

46. Статическая характеристика нелинейных звеньев

47. Понятие о фазовом пространстве

48. Особые точки фазовых траекторий

49. Особые линии фазовых траекторий

50. Особенности процессов в НАС

51. Скользящий процесс НАС

52. Системы с логическим управлением

53. Метод припасовывания. Определение переходного процесса

54. Метод припасовывания. Определение периодического решения

55. Гармоническая линеаризация нелинейностей

56. Устойчивость НАС. Разновидности устойчивости

57. Теорема Ляпунова об устойчивости НАС

58. Дискретные системы автоуправления и их классификация

59. Импульсные АС. Виды модуляций
60. Принципы построения импульсных АС
61. Z – преобразование и его применение

62. Линейно-разностные уравнения. Общий случай

63. Импульсная передаточная функция разомкнутой системы

64. Частотные характеристики импульсной системы

65. Устойчивость импульсной системы

